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OBJETIVO

Cumplir con el requerimiento de la empresa UGOFE, 

administradora de las líneas ferroviarias de pasajeros Belgrano 

Sur y San Martín.



REQUERIMIENTOS

-   Desarrollar un dispositivo de control de posicionamiento,  

parámetros cinéticos y dinámicos de formaciones 

ferroviarias.

- Sustituir equipos individuales, que proveen información 

dispersa, no armonizada.

-    Independencia de todo tipo de cableado.

-    Muy alta velocidad de procesamiento de los datos, 

confiabilidad constructiva y en la provisión de la 

información, precisión y combinación racional de ésta.



Metodología administrativa

Se formalizó un convenio de colaboración recíproca y protocolo 

específico para desarrollar y financiar el dispositivo, entre la 

Facultad de Ingeniería de la Universidad Nacional de Lomas de 

Zamora y la empresa Antrieb Sudamericana SA.



PRIMER PROTOTIPO 

CONCEPTUAL

-GPS.

- Acelerómetros en 6 sentidos.

- Generador de frecuencia de 

giro

- Microprocesador.

- Memoria de almacenaje.

- Emisor y receptor 

inalámbricos.

- Generador de tensión.







VER FILMACIÓN











Segundo prototipo





Tercer prototipo









CONCLUSIONES

- Se lograron los objetivos propuestos.

- Se solicitó el reconocimiento de patente de Invención ante el  

Instituto Nacional de la Propiedad Intelectual, Administración 

Nacional de Patentes de Argentina, quien emitió el expediente N° 

20130104206”. 
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