= =  XXVIIl Reunion Academica Cientifica
' H H _E. Dpto. Ingenieria U.N. del Sur

=  mEwE= 30 y 31 de mayo de 2014
FORO DOCENTE DEL AREA MECANICA DE LAS INGENIERIAS

SISTEMA MECANICO-ELECTRONICO DE
MEDICION Y CONTROL DE PARAMETROS
DINAMICOS EN FORMACIONES
FERROVIARIAS

MIGUEL ANTONIO OJEDA Y RICARDO MARIO AME

FACULTAD DE INGENIERIA DE LA UNIVERSIDAD NACIONAL
DE LOMAS DE ZAMORA. ARGENTINA




XXVIII Reunion Academica (

E= <5 E 5% SR5EE  Dpto. Ingenieria U.N. del Sur
B T 5 RETEE  30y31demayode 2014

FORO DOCENTE DEL AREA MECANICA DE LAS INGENIERIAS

OBJETIVO

Cumplir con el requerimiento de I|la empresa UGOFE,
administradora de las lineas ferroviarias de pasajeros Belgrano

Sur y San Martin.
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REQUERIMIENTOS

Desarrollar un dispositivo de control de posicionamiento,

parametros cinéticos y dinamicos de formaciones
ferroviarias.

Sustituir equipos individuales, que proveen informacion
dispersa, no armonizada.

Independencia de todo tipo de cableado.

Muy alta velocidad de procesamiento de los datos,
confiabilidad constructiva y en la provision de Ila
iInformacidn, precision y combinacion racional de ésta.
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Metodologia administrativa

Se formalizé un convenio de colaboracion reciproca y protocolo
especifico para desarrollar y financiar el dispositivo, entre la
Facultad de Ingenieria de la Universidad Nacional de Lomas de

Zamoray la empresa Antrieb Sudamericana SA.
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PRIMER PROTOTIPO
CONCEPTUAL

-GPS.

- AceleroOmetros en 6 sentidos.

- Generador de frecuencia de
giro

- Microprocesador.

- Memoria de almacenaje.

- Emisor y receptor
Inalambricos.

- Generador de tensio
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Generador Cargador de Control
multifase bateria carga./ descarga
(e— b Dateria
Multisensor Microprocesador .
magnético CPU Acelerémetros
Posicionador Comunicaciones
GPS BlueTooth
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Segundo prototipo
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Tercer prototipo
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Command1
GPS:0000 0000 0000

EJE DERECHO EJE IZQUIERDO

TREN PARADO - Asceleracion X

ATENCION

Asceleracion X

Asceleracion Y Asceleracion Y

Asceleracion Z

TREN EN MOV - Asceleracion Z

VELOCIDAD Velocidad

angular

Diametro
max

Diametro
Min

Asceleracion

Frenado

NN NN .
vUU.Uy

Status: Settings:
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CONCLUSIONES

- Se lograron los objetivos propuestos.

- Se solicito el reconocimiento de patente de Invencion ante el
Instituto Nacional de la Propiedad Intelectual, Administracion
Nacional de Patentes de Argentina, quien emitio el expediente N°
20130104206".
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